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XS3型限速器分为绳轮轴不旋转型和绳轮轴旋转型，其区别是绳轮轴旋转型可安装编

码器。本限速器的作用在于保障电梯安全运行。限速器动作原理是当轿厢运行速度超过额

定速度的 115％或悬挂装置断裂时，限速器限位开关打开，使曳引机停止运转，若由于某

种原因轿厢运行速度继续加大达到限速器下行动作速度时，限速器动作并操纵安全钳使轿

厢制停。 

绳轮轴不旋转型限速器包括带有触发装置和不带触发装置两种形式，仅《限速器与安

全钳联动试验》部分介绍有所不同，请详细阅读本说明书。 

一、主要技术参数详见说明书附页 

本说明书同样适用于绳轮轴旋转型限速器。（绳轮轴旋转型限速器可加装编码器，不

带触发装置）注：限速器是否带有触发装置及是否可加装编码器均以实物为准，我厂产品

均按照客户订单要求发货。 

二、使用注意事项 
1、 应严格按限速器铭牌所标明的轿厢额定速度及钢丝绳直径使用限速器。 

2、 用户不能随意拆封调整。 

3、 限速器绳轮上的箭头方向为轿厢下行运行方向。（见图 2a中箭头所示）。 

4、 需使用限速器专用钢丝绳。 

三、限速器的安装 
1、安装前的准备： 

1）开箱前检查：查验包装箱外标识与所需产品的型号及规格等技术参数是否相符。 

2）拆箱：剪断包装箱外包装带，取出限速器。 

3）取下内包装，按照装箱清单查验装箱文件及配件是否齐全并检查铭牌内容与订

单是否一致。 

2、 限速器的安装： 

1）拆下限速器防护罩紧固件及护罩（参见图 1）。 

2）客户需要根据实际的井道空间及安全制动装置的操纵柄位置，自行确定限速器

钢丝绳位置。 

3）按照限速器安装尺寸图，在机房地板或机架上打预钻孔，并使用膨胀螺栓固定

限速器。 

3、安装尺寸图详见说明书附页。 
4、将限速器复位至正常工作状态如图 2： 

1）沿图 2b中箭头方向旋动棘爪，使压爪压入棘爪尾部平台使其保持此状态如图 2b。 
2）将电气开关触头旋至图示位置，使电气开关闭合并保持此状态如图 2c。 
3）将电气开关接入电梯曳引机所在的安全回路。 
4）连接好钢丝绳、安全制动装置、涨紧装置及电梯其他设备。 
5）装上限速器防护罩，拧紧紧固件。 

注意： 限速器使用前，必须检查其旋转部分，保证其运转灵活、检查触点开关接线是否

正确, 且电气开关的触点必须处于闭合位置。 
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图 1 
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注油位置 

四、维护与保养 
1、限速器绳轮轴承处每半年注 2 号钙基润滑脂一次(见图 3)。 

2、棘爪每 3 个月注润滑油一次，如果限速器的工作环境恶劣（如：过于潮湿等）需缩

短间隔时间，注油后将棘爪转动数次，使棘爪润滑均匀，同时需要将压爪转动数次（见

图 2d）。 

3、限速器功能检查每半年一次，检查棘爪、压爪的转动应灵活，推压压绳支架时打板

部件应灵活。 

4、每半年检查限速器上有无杂物及灰尘，并及时清理干净。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 3 

五、限速器与安全钳联动试验： 

1、联动试验时，电梯以检修速度运行，限速器达不到机械动作速度无法实现机械动

作，因此需要在电梯未启动前，扳动压爪使棘爪落下与棘轮接触如图 4 所示状态。 

不带触发装置限速器的试验方法： 

2、使电梯沿限速器绳轮上标识的红色箭头方向以检修速度运行，限速器可夹紧钢丝

绳带动安全钳完成联动试验。 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                               图 4 
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1、将图 5 b 中所示垫片、螺栓卸下（见图 5c）。 

带触发装置限速器的试验方法： 

2、将电梯以检修速度沿图 5a 中绳轮上标识的箭头方向运行。 

3、按照图 5d 箭头方向推动触发杆至最下限位置，并保持此状态直至限速器实现机械

动作。 

4、试验完毕将垫片、螺栓装回原位置如图 5b 所示。 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

图 5 

六、限速器的复位： 
限速器下行制动后，先将轿厢微量上行，使棘轮顺时针微量转动，然后抬起棘爪并使

压爪压在棘爪尾部（见图 2b），最后将电气开关触点恢复至闭合状态(见图 2c)即可重新

开始工作。 

限速器下行超速动作后，先检查棘爪是否动作，如动作了，先抬起棘爪并使压爪压在

棘爪尾部（见图 2b），最后将电气开关触点恢复至闭合状态(见图 2c)即可重新开始工作。

如未动作，则直接将电气开关触点恢复至闭合状态(见图 2c)即可重新开始工作。 
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    限速器上下行超速动作后都需要检查涨紧装置的电气开关是否动作，如动作，需按照

进入底坑的操作规程，到底坑内将电气开关复位。 

注意：必须在复位完棘轮、棘爪后再复位电气开关！ 

七、型式试验 
本产品已经通过型式试验。如果用户再需要对本产品进行型式试验，请按照中国国家

标准《电梯制造与安装安全规范》GB7588 或《电梯制造与安装安全规范》EN81 相关条款

执行。 

 

注：本型号限速器可用于轿厢侧也可用于对重侧，本说明书以轿厢侧为例进行说明。 

 


