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未来技能 创造未来
Future Skills for the Future

      金砖国家技能发展与技术创新大赛（以下简称“金砖大赛”）

是 2017 年金砖国家最高领导人会晤筹备委员会认可、在中华人

民共和国外交部备案、金砖国家工商理事会批准的国际大赛，自

2017年发起，已成功举办三届，累计近 80000 人次参与了竞赛

及相关会议、展览展示、技术交流等活动。金砖大赛得到了金砖

五国最高领导人的高度认可和中国国务院国资委、工信部、教育

部、人社部下属相关单位的支持。2020年金砖大赛拟设国内赛 

38 项，国际赛 19 项，电梯工程技术国际大赛为在中国举办的、

依据国际竞赛规程（例如世界技能大赛竞赛规程）、并邀请国际

选手参加比赛的中国赛区特设国际赛赛项，是继电梯行业 2018年、

2019年举办了国内赛、国际邀请赛后，成功对标国际技能竞赛标

准发展而来。主要承办和组织单位为电梯行业技术管理归口单位

的中国建筑科学研究院有限公司建筑机械化研究分院。

Introduction 
介

to the competition

简赛
大
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大赛组织机构
Competition Information

一、主办单位：

金砖国家工商理事会

一带一路暨金砖国家技能发展国际联盟

二、联合主办单位：

中国发明协会

教育部中外人文交流中心

三、承办单位：

金砖国家工商理事会技能发展工作组

四、联合承办单位：

中国建筑科学研究院有限公司建筑机械化研究分院

北京嘉克新兴科技有限公司

▼ 组织委员会名单

主   任

刘振英   金砖国家工商理事会中方理事会技能发展工作组组长、金砖国家技能发展与技术创新大赛组委会

执委会主席、一带一路暨金砖国家技能发展国际联盟理事长

副主任

王   锐     中国建筑科学研究院有限公司建筑机械化研究分院电梯高技能人才培养基地  主任

成   员

任路文     金砖国家技能发展与技术创新大赛组委会竞赛处  主任

郎   婷     中国建筑科学研究院有限公司建筑机械化研究分院电梯高技能人才培养基地  副主任

蔡金泉     迅达（中国）电梯有限公司  高级经理

王志平    上海三菱电梯有限公司  高级经理

韩   霁     杭州西奥大学  执行副校长

孙晨亮    北京图新科技有限公司  总经理

蔡祝勤    普林志教育科技（厦门）有限公司  董事长
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蔡   亮    上海新时达电气股份有限公司  副总裁

张   力    苏州通润驱动设备股份有限公司  总经理

李韶华    威特电梯部件（苏州）有限公司  总经理

孙   刚    河北东方富达机械有限公司  副总经理

胡世章    大连徕特光电精密仪器有限公司  总经理

裁  判、仲裁

仲   裁：王锐、任路文、郎婷

裁判长：蔡金泉

裁   判：王志平、韩霁、高亚明、韦尚昆、王振、吴征、孙晨亮、张辉、张宇、马俊、周粉兰、尹金松、

张杰、张洪洋、郭迎斌、孟战涛、连永辉、张旭、曾祥蒙、蔡祝勤、刘卫国、彭佳、王福云、沈玉加、

刘伟、张荃 
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▼ 样题：

考试时间 150min 分数 70 分

安全等级评分
实际操作中出现的不安全行为分三个等级 : 即一般、严重、重大三个等级，分扣

除对应项目的 20% 分、30% 分、50% 分。

次生故障
在操作过程中由于选手操作，造成其他额外衍生故障此项目倒扣 5 分（每个项目

最低分为 0 分）

▼ 项目类型：

序号 名称 分数 时间

1 样板架安装 10

150min
2 门系统安装与调整 15

3 限速器的校验 10

4 电气调试 + 故障排除 35

合计 70

大赛实操项目
Competition exercises
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▼ 题目：

1. 根据提供的电梯井道布置图及导轨工装放线图，在模拟井道内制作电梯安装样板架，标注出（层门、

轿门开门宽度面线、轿厢导轨校正线、对重导轨校正线）放线点。

备注：1. 现场为警示胶带制作的模拟井道，胶带内尺寸为井道尺寸。

D

B
C

H
D

F

E

30
55
30

对重导轨距

轿厢导轨距

A

50

1
0
0

50
1
0
0

  示意图

评判标准

序号 项目名称 项目参考

1

样板制作定位

按照井道布置图在样板架的对应位置制作层门线

2 按照井道布置图在样板架的对应位置制作轿厢导轨的校正样线

3 按照井道布置图在样板架的对应位置制作对重导轨的校正样线

4 安全等级评分 实际操作中出现的不安全行为

5 次生故障 在操作过程中由于选手操作不当，造成样架、工具损坏
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大赛实操项目
Competition exercises

▼ 题目：

1. 某电梯安装现场已完成了层门地坎、门套和上坎架的安装调整，请完成层门门扇的安装和调整；

2. 轿门系统机械部分已安装调整完毕，请完成门机电气调试和要求中的试验。（有关门机电气调试和试验

部分应在通电后进行）

▼ 要求：

1. 层门安装调整完成后应符合相关标准和技术规范；

2. 完成轿门系统电气调试。

3. 完成国家标准和技术规范要求的层轿门运行试验。

说明：层门系统和轿门系统的联接选手可要求辅助人员协助完成，具体操作由选手提出。

  评判标准
序号 项目名称 项目参考

1 层门系统安装调整 符合相关标准要求

2 轿门系统电气调试 方法正确，轿门机开关运行正常

3 层轿门运行试验 测试并调整符合标准要求

4 安全行为扣分 操作中出现的不安全行为（一般、严重、重大）

5 次生故障扣分 操作过程中由于选手操作不当，造成其它额外故障
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▼ 题目：

      现有一台正在安装的电梯，配套有两个限速器，分别是对重限速器和轿厢限速器，请对轿厢限速器

进行校验，并填写卷面中所需填写内容；

限速器校验完成后，在机房地面上的正确位置摆放轿厢限速器和对重限速器；（此台设备配套的安全钳

为渐进式）

▼ 要求：

在校验限速器时，请选手填写如下内容 :

1. 限速器的节圆直径为         mm, 校验限速器时测量的下行电气动作速度为                m/s, 下行机械动

作速度为                     m/s，上行电气动作速度为                     m/s。

2. 限速器动作速度标准规定为：                            。                                      

3. 经过校验的限速器判定结果是                                  。（合格或者不合格）

评判标准

序号 项目名称 项目参考

1 限速器校验过程及填写数据正确

2 限速器摆放位置正确

3 安全行为扣分 操作中出现的不安全行为（一般、严重、重大）

4 次生故障扣分 操作过程中由于选手操作不当，造成其它额外故障
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▼ 题目：

    现有一台安装完成的电梯，现场未安装的安全部件的安全开关已经短接，请根据调试说明书完成对电梯的

正常调试，如调试过程中出现故障，请排除相应故障，根据现场的实物设定正确的参数，请将设备调试完成使

电梯慢车、快车运行正常，（xxx）功能须符合要求。

▼ 备注：

1、故障类型可能为，线路断线、短接、错线。

2、断线、短接故障使用自动故障设置系统进行设置与排除错线故障需选手人为排除（提供操做说明）。

故障点：1. 原理图图纸页码：                        故障点线号                                   。

故障现象：                                          。

故障点：2. 原理图图纸页码：                                故障点线号                                   。

故障现象：                                          。

故障点：3. 原理图图纸页码：                          故障点线号                                       。

故障现象：                                          。 

选手在快车能运行后，填写下面内容，如果快车没有运行，无需填写

1. 请查看操作器的参数 XX，此参数设置的值为           ；XX 参数设置的值为                  。

评判标准

序号 项目名称 项目参考

1 所有安全开关动作正常

2 慢车运行正常 机房检修运行正常，轿顶检修运行正常

3
外呼，内选功能正常，选层后电

梯快车能够正常停靠运行

每层内选、外呼按钮正常且快车选层后正常运行，操作器显示

的满速速度额定速度

4 开关门正常
在自动状态下按操纵盘开关门按钮，门开关正常，门机速度正

常，门机的信号正常

5 功能测试 要求所测试的设备功能是否正常，测试方法正确

6 安全行为扣分 操作中出现的不安全行为（一般、严重、重大）

7 次生故障扣分 操作过程中由于选手操作不当，造成其它额外故障

大赛实操项目
Competition exercises
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大赛VR项目
Competition VR exercises

  曳引机安装（15 分）              考试时间：50 分钟

▼ 前置提示：

1、机房是土建预留孔洞，并不一定是准确钢丝绳孔洞，依照图纸需重新找出准确的孔洞位置。

2、机房蓝色直线并不一定是井道中心线，依照图纸调整出准确的中心线。

3、工具或材料掉落会重新回到初始位置。

4、所有标记点的位置参考机房墙壁上的图纸（考试版才有图纸）。

5、井道样板线已放置好，两门线位置是轿门地坎外边缘，宽度为 800 毫米。

6、判断得分只看最终物体的位置，所有的测量精确至毫米，卷尺测量等操作均是过程，不扣分。

7、选手可自行带图纸进行操作【训练版】，熟悉设备及操作方法。训练版开放第一部分机房孔洞定位。

8、绳头板中间孔为绳头板中心。

9、全程无提示，无固定流程、请选手仔细看下发文件。

第一部分     机房孔洞定位

1、前往井道顶部标记孔洞点。

2、拾起卷尺，找出层门样板线的中线，标记门线出中点（参照图纸尺寸）。

3、拾起卷尺依据门线中心点，向后拉尺找出两孔洞中心点（参照图纸尺寸）。

4、前往机房，放置线坠，依据中心点调整两线坠的位置，并生成交叉线。

5、在孔洞处放置木板，将交叉线的交点映射到木板上。

6、依据木板上的交点，在机房调整井道中心线（蓝色线）和木板上交点重合。

7、在对重侧孔洞上放置木板。

8、拾起卷尺，在木板上标记出对重侧孔洞中心点（参照图纸尺寸）。

9、在对重侧绳头板孔洞上放置木板。

10、拾起卷尺，在对重侧绳头板侧的木板上标记出孔洞中心点（参照图纸尺寸）。

11、拾起卷尺，在机房标记出轿厢中心点（参照图纸尺寸）。
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大赛VR项目
Competition VR exercises

12、拾起卷尺，依据轿厢中心点定位出限速器两孔洞中心的延长线。

13、拾起卷尺 , 依据延长线标记点，放置木板定位出限速器孔洞 1（参照图纸尺寸）。

14、拾起卷尺 , 放置木板、定位出限速器孔洞 2（参照图纸尺寸）。

15、在机房孔洞处依据孔洞中心点重新开孔（孔洞大小参照图纸尺寸）。

16、上述不分先后顺序，尽量按照上述顺序进行操作。

第二部分      承重横梁定位

1、分别放置 3 个承重底梁的底座。

2、焊机底座和地面的连接（钢结构机房）。

3、放置承重横梁（两端的中心已放置好垂线）。

4、拾起卷尺，从中心拉卷尺，（每个承重横梁两端各放置一个卷尺）。

5、调整承重横梁的放置位置（参照图纸尺寸）。

6、放置对重侧称重横梁。

7、轿厢侧放置绳头板。

8、在轿厢绳头板的孔中心放置线坠。

9、调整轿厢绳头板的孔中心对准轿厢侧绳孔的中心（绳头板中间孔为绳头板中心）。

10、对重侧放置绳头板。

11、在对重绳头板的孔中心放置线坠（绳头板中间孔为绳头板中心）。

12、调整对重绳头板的孔中心对准对重侧绳孔的中心。

13、拾起焊枪，焊接绳头板，焊接承重横梁底座。

14、放置减震橡皮，先不拧紧螺丝（调整曳引轮绳孔中心后再紧固）。

15、上述操作不分先后顺序，尽量按照上述顺序进行操作。
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第三部分      曳引机定位

1、拾起吊钩，吊装曳引机底座到减震橡皮上面。

2、安装曳引机底座和减震橡皮的连接螺栓。

3、使用扳手紧固曳引机底座和减震橡皮的连接螺栓。

4、拾起吊钩，吊装曳引机至曳引机底座上。

5、安装曳引机和曳引机底座螺栓。

6、先不拧紧 ( 后期需增加或减少垫片 , 默认上面的垫片随机摆放 )。

7、在曳引轮上下各放置两把卷尺。

8、在曳引轮顶部放置一个线坠。

9、通过增加或减少调整曳引轮的垂直度，范围在 1.5 毫米至 2.5 毫米范围内（曳引轮外侧略高）。

10、紧固曳引机和曳引机底座的连接螺栓。

11、放置线坠至曳引轮槽中心（线坠位置此处默认是中间钢丝绳直径中心点）。

12、使用撬杠移动曳引轮上的线坠中心和孔洞中心重合。

13、使用扳手紧固减震橡皮的螺丝。

注意：上述操作不分先后顺序，尽量按照上述顺序进行操作。
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  导轨安装（15 分）              考试时间：40 分钟

▼ 前置提示：

1、井道已放置好样板线。

2、避免场景穿模型，默认是有脚手架上下的，但脚手架隐藏了。

3、需调整导轨支架到样板锤线的距离为 30 毫米。

4、需调整导轨工作面到样板线垂线距离为 30 毫米。

5、在井道墙壁上从底到顶设有距离尺寸。

6、仅安装一列轿厢侧导轨支架和导轨。

7、机房装设有卷扬机，可通过对讲机呼叫机房人员控制卷扬机上下。

8、全程无提示，无固定流程、请选手仔细看下发文件。

第一部分      曳引机定位

1、拾起导轨安装支架放置在墙壁上，支架默认为和墙壁是紧固的。

2、拾起导轨调节支架放置在支架上，螺栓默认是可调节状态

3、放置钢直尺。

4、调整导轨调节支架到样板锤线的距离为 30 毫米。

5、紧固导轨调节支架的螺栓。

6、需安装完所有的导轨支架。

7、以上不分先后顺序，尽量按照上述顺序进行操作。

▼ 注意事项：

1、井道底坑 1 米内需安装 1 个支架。

2、井道顶部 0.5 米内需安装 1 个支架。

3、每根导轨不少于两个支架。

大赛VR项目
Competition VR exercises
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4、每跟导轨支架间距不大于 2.5 米。

5、导轨接头上下 0.3 米内不允许打支架。

6、井道总高 14.1 米，放置有 7 个支架。安装一个少一个，不可更改。

第二部分     安装导轨

1、拾起吊钩吊第一跟导轨到指定位置。

2、左手侧按钮拾起对讲机，呼叫机房人员上行或下行起吊导轨。

3、导轨连接板螺栓默认是可调节状态。

4、放置钢直尺。

5、使用锤子敲打导轨，调整导轨工作面到样板线垂线距离为 30 毫米。

6、紧固导轨支架固定螺栓。

7、吊另外一根导轨，按上述流程操作。（共吊两根导轨）

8、紧固导轨连接板上各螺栓。

注意：上述不分先后顺序，尽量按照上述顺序进行操作
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▼ GTJ20 型电梯竞赛平台简介

大赛技术平台
Competition Technology Platform

   本竞赛平台由 GTJ20-DT 电梯安装、维修与保养实训考核设备、GTJ20-FT 自动扶梯装配及检修运行实训考

核设备、GTJ20-VR 电扶梯虚拟仿真实训考核设备组成。

       设备及人员操作空间尺寸：5000mm×7000mm×2500mm。

     本竞赛平台已作为 2017 年中国技能大赛——“鲁班杯”全国首届电梯安装维修工职业技能竞赛；2018 一带

一路暨金砖国家技能发展与技术创新大赛电梯安装维修技术国际精英邀请赛；2019 一带一路暨金砖国家技能

发展与技术创新大赛首届电梯工程技术大赛；2019 山西省电梯安装维修工职业技能竞赛的专用竞赛平台。相

关主办机构和参赛选手认同本竞赛平台适应于培养考核社会上大量紧缺的电梯行业技能型人才，具备进行电

梯生产制造、电梯整梯安装调试和检测、电梯保养和故障判断排除、电梯使用管理等教学能力，能够满足院

校进行日常实训教学及企业岗前培训，结合立体化教材，专业教学指导性强，受到社会一致好评，竞赛平台

成熟。

      本竞赛平台即将应用在 2020 年全国行业职业技能竞赛——全国电梯行业职业技能竞赛。
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未来技能 创造未来
Future Skills for the Future

▼ GTJ20-VR 电扶梯虚拟仿真实训考核设备

    在真实电梯设备实训和竞赛需求下，需要配套多种类型的设备，

及各种竞赛场地，从而达到竞赛内容对专业技能的技术要求。但是，

在实际情况中的场地、设备、安全等多方的问题，对涉及多样化设

备、涉及安全风险较高、投入成本较高等问题均很难解决。

      采用可视化、交互式虚拟操作技术，结合我们多年电梯、自动

扶梯实训和竞赛的技术积累，构建了解决方案，为电梯职业技能竞

赛和院校实训提供有效的辅助手段。利用虚拟现实（VR）显示系

统和交互操控系统，结合具体竞赛、培训软件，构建电梯现场虚拟

现实仿真应用环境。

▼电梯故障排除实训设备

   故障设置系统通过上位机控制可自动 / 手动设置电气故障，信

号通过 WiFi 传输，排故采用激光笔照射排故方式。可方便、快捷、

反复设置故障，不影响电梯正常运行操作简单，适用于各种电梯操

作系统。

     在上位机软件控制下可实现：考生登录确认、手动设置故障、

自动设置故障、考核时间设置、考核时间倒计、考核时间报警提示、

考核题目范围设定，考核题目数量设定。考试信息管理：报名信息

管理、登录信息管理、考核成绩管理。等应有功能。排故方式采用

激光笔照射故障排除模块上的故障点排故方式。故障排除柜与上位

机通过 WiFi 信号传输方式，整体设备为保证安全采用弱电输出供电

DC24V。其故障点电压根据所使用设备确认。
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VR 界面

大赛技术平台
Competition Technology Platform

处理器：高通骁龙 835 八核 2.45GHz，64 位，Kryo280 CPU，10nm 制

程工艺，Adreno 540 GPU，Hexagon 682 DSP

视场角（FOV）:110 度 / 刷新率 :90Hz

闪存：64GB UFS2.1，最大支持 256GB Micro-SD 卡扩展

控制器：超声波定位传感器，用于手部 6DoF 空间定位

佩戴：环状佩戴，按钮式快速调节设计，透气结构硅胶贴面面罩

设备参数：

驱动曳引机
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未来技能 创造未来
Future Skills for the Future

电梯轿门机构台架设备

头盔：轻质聚合物机身，仿布纹 PU 机身覆层

一体机电池：≥ 3 小时实训连续使用时间

手柄电池：≥ 8 小时使用时间

工作电源：三相五线 AC380V ±7.5% 50Hz

最大功率消耗：不大于 10KW

驱动曳引机：国内知名企业真实永磁同步无齿轮曳引机

梯速：1.75 米 / 秒

层站门：4 层 4 站

控制装置：国内知名企业真实控制器

调速方式：VVVF

悬挂比： 2:1 

设备参数：
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1. 职工组设特等奖 1 名，颁发奖杯、金牌及证书；一等奖 4 名，颁发金牌及

证书；二等奖 7 人，颁发银牌及证书；三等奖 9 人，颁发铜牌及证书。学生

组设特等奖 1 名，颁发奖杯、金牌及证书；一等奖 2 名，颁发金牌及证书；

二等奖 4 人，颁发银牌及证书；三等奖 5 人，颁发铜牌及证书。

2. 参赛队比赛总成绩达到 60 分及以上，颁发 A 级技能护照证书。

3. 获得特等奖、一等奖参赛队的教练颁发金牌教练证书、获得二等奖和三

等奖参赛的教练颁发优秀教练证书。

4. 获得特等奖、一等奖参赛队的翻译颁发金牌翻译证书、获得二等奖和三

等奖参赛队的翻译颁发优秀翻译证书。

5. 获得特等奖和一等奖的参赛单位颁发最佳组织奖证书及奖牌、获得二等

奖和三等奖的参赛单位颁发优秀组织奖证书及奖牌。

6. 另设竞赛支持奖、突出贡献奖若干名，颁发给各竞赛平台支持单位、竞

赛承办单位，按类别颁发证书、奖牌。

大赛奖项设置
Prize setting for the competition
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未来技能 创造未来
Future Skills for the Future

大赛日程
Competition schedule

日期 时间 事项 地点

8 月 17 日 全天 报到 维也纳酒店

8 月 18 日

8:30 班车发车 维也纳酒店

9:30-10:30 开幕式 国家会展中心

11:00 午餐 赛场工作餐

11:30-17:00 竞赛 8.2H 馆 8B05   

18:00 班车发车 国家会展中心

18:30-20:00 晚餐 维也纳酒店

8 月 19 日

8:30 班车发车 维也纳酒店

09:30-16:30 竞赛 8.2H 馆 8B05  

12:00 午餐 赛场工作餐

18:00 班车发车 国家会展中心

18:30-20:00 晚餐 维也纳酒店

8 月 20 日

8:30 班车发车 维也纳酒店

09:30-16:30 竞赛 8.2H 馆 8B05

12:00 午餐 赛场工作餐

18:00 班车发车 国家会展中心

18:30-20:00 晚餐 维也纳酒店

8 月 21 日 疏散
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赛场平面图
Floor plan

8.2H  8B05

赛场布置图

场馆分布图
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未来技能 创造未来
Future Skills for the Future

抽签号 参赛选手 领队 教练 参赛单位

1 蔡   文 李振涛 邢献芳 石家庄铁路职业技术学院

2 高   勇 烟台裕泰楼宇设备工程有限公司

3 尉   兵 金   荣 金   荣 杭州本系机电工程有限公司

4 史   令 王太广 王太广 贵州水利水电职业技术学院

5 唐智春 夏胜华 黄俊彦 亚洲富士电梯股份有限公司

6 彭梓坤 秦付君 秦付君 四川快速电梯工程有限公司

7 于文杰 烟台裕泰楼宇设备工程有限公司

8 王宏武 黄舒程 黄舒程 蒂森电梯有限公司上海分公司

9 张玉伟 王太广 王太广 贵州水利水电职业技术学院

10 方   杰 金   荣 金   荣 杭州本系机电工程有限公司

11 王正杰 王太广 王太广 贵州水利水电职业技术学院

12 冯   海 杨先成 李开祥 贵州杭腾机电设备销售有限公司

13 张惠宁 潘从青 潘从青 宁夏福埃沃楼宇设备有限公司

14 王书杰 高利平 朱年华 南通科技职业学院

15 成   铭 潘小冬 潘小冬 多普勒电梯股份有限公司

16 颜   鑫 蒋   燕 左   可 湖南电气职业技术学院

17 邱念澳 李振涛 邢献芳 石家庄铁路职业技术学院

18 李道波 邓绍仁 龙生明 贵州中航电梯有限责任公司

19 徐少康 河南银洲电梯技术服务有限公司

20 代鹏洋 李振涛 邢献芳 石家庄铁路职业技术学院

参赛名单 
Competition teams
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抽签号 参赛选手 领队 教练 参赛单位

21 苏   超 游   江 李铁刚 北京市地铁运营有限公司机电分公司

22 江国硕 李振涛 邢献芳 石家庄铁路职业技术学院

23 赵奕豪 沈光平 沈光平 四川多普勒电梯工程有限公司

24 郭继源 王太广 王太广 贵州水利水电职业技术学院

25 黄   云 潘琳琳 潘琳琳 东南电梯股份有限公司

26 杨占亮 游   江 张海明 北京市地铁运营有限公司机电分公司

27 洪光明 陆少兵 陆少兵 杭州西奥电梯有限公司

28 王建波 梁鹏羽 梁鹏羽 西子电梯科技有限公司

29 严乐乐 金新锋 金新锋 杭州职业技术学院

30 李金祥 陆少兵 陆少兵 杭州西奥电梯有限公司

31 陈   言 金新锋 金新锋 杭州职业技术学院

32 王庆春 郝福祥 郝福祥 杭州西子电梯工程有限公司

33 格力丝 徐培炘 张润良 苏州市职业大学

34 来   蒂 徐培炘 张润良 苏州市职业大学

35 娜   西 徐培炘 张润良 苏州市职业大学

36 希克力 徐培炘 张润良 苏州市职业大学

37 金斯利 徐培炘 张润良 苏州市职业大学

38 李林行 河南银洲电梯技术服务有限公司

39 连前程 河南银洲电梯技术服务有限公司

40 刘亚州 河南银洲电梯技术服务有限公司

参赛名单 
Competition teams
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未来技能 创造未来
Future Skills for the Future

赛序表 
Drawings

日期
实操 VR

时间 赛位 抽签号 姓名 时间 赛位 抽签号 姓名

18 日

11:30-14:00

1 1 蔡   文

11:30-13:00

1 9 张玉伟

2 2 高   勇 2 10 方   杰

3 3 尉   兵 3 11 王正杰

4 4 史   令 4 12 冯   海

5 5 唐智春 5 13 张惠宁

6 6 彭梓坤 6 14 王书杰

7 7 于文杰 7 15 成   铭  

8 8 王宏武 8 16 颜   鑫

14:30-17:00

1 9 张玉伟

14:30-16:00

1 1 蔡   文

2 10 方   杰 2 2 高   勇

3 11 王正杰 3 3 尉   兵

4 12 冯   海 4 4 史   令

5 13 张惠宁 5 5 唐智春

6 14 王书杰 6 6 彭梓坤

7 15 成   铭 7 7 于文杰

8 16 颜   鑫 8 8 王宏武
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19 日

9:30-12:00

1 17 邱念澳

9:30-11:00

1 25 黄   云

2 18 李道波 2 26 杨占亮

3 19 徐少康 3 27 洪光明

4 20 代鹏洋 4 28 王建波

5 21 苏   超 5 29 严乐乐

6 22 江国硕 6 30 李金祥

7 23 赵奕豪 7 31 陈  言

8 24 郭继源 8 32 王庆春

14:00-16:30

1 25 黄   云

14:00-15:30

1 17 邱念澳

2 26 杨占亮 2 18 李道波

3 27 洪光明 3 19 徐少康

4 28 王建波 4 20 代鹏洋

5 29 严乐乐 5 21 苏   超

6 30 李金祥 6 22 江国硕

7 31 陈   言 7 23 赵奕豪

8 32 王庆春 8 24 郭继源

20 日

9:30-12:00

1 33 格力丝

9:30-11:00

1 37 金斯利

2 34 来   蒂 2 38 李林行
3 35 娜   西 3 39 连前程
4 36 希克力 4 40 刘亚州

14:00-16:30

5 37 金斯利

14:00-15:30

5 33 格力丝

6 38 李林行 6 34 来   蒂

7 39 连前程 7 35 娜   西 

8 40 刘亚州 8 36 希克力

赛序表 
Drawings






